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1. OBJETIVOS

Desenvolver e aplicar técnicas de projeto de sistemas mecanicos de aplicacdo comum
em engenharia. O aluno ira consolidar integrar os conhecimentos obtidos ao longo do
curso, formalizando a metodologia de projeto e a apresentacao formal de resultados.

2. EMENTA

Serdao desenvolvidos projetos de trés tipos de sistemas mecanicos.
3. PROGRAMA

1. PROJETO de MAQUINAS DE ELEVACAO E TRANSPORTE
a- Maquinas de Elevacao e Transporte

- Conceitos e Caracteristicas gerais

- Principais tipos, Classe dos equipamentos/normas

- Transportadores continuos e descontinuos:

- Caracteristicas principais e técnicas de projeto

b - Ponte Rolante

- Normas relacionadas e Aplicacdes

- Caracteristicas principais: Mecanismos de Elevacdo, Ganchos e polias, Sistema de
Elevacao, Sistema de frenagem, Mecanismo de translacao do carro, Rodas,
Mecanismo de translacao da ponte

C - Projetar equipamentos de movimentacao e transporte

2. MANIPULACAO E MONTAGEM ROBOTIZADA

a - Fundamentacao tedrica

- Os rob6s - Conceitos, caracteristicas gerais, tipos e classificacao

- Componentes de um rob6

- Garras/ferramentas utilizadas em manipulacao e montagem robotizada

- Modelagem geométrica - objetivos e formalismos

- Trajetérias - Fundamentacao tedrica basica e trajetdrias robdticas usuais



- Programacao de robds industriais e interligacao com seus periféricos
b - Projetar uma aplicacao para manipulacao e montagem de componentes
Exemplos de projetos

. Retirar lampadas de uma caixa, testad-las, e armazena-las em caixas separadas de
boas e queimadas.

. Recuperar objetos (p.ex. garrafas de &gua) de uma esteira transportadora e
armazena-las em caixas com mais de uma pilha.

. Recuperar objetos variados de uma mesma esteira transportadora e separa-los em
caixas diferentes, por tipo de objeto (p. ex. lampada, vela, rolamento, etc., tudo em
uma mesma esteira).

. Robd abre a garrafa de dgua, coloca dgua num copo, fecha a garrafa e transposta
O COpo para outra posicao.

. Rob6 passar cola em um contorno simulando p.ex. um parabrisa, transportando o
“parabrisa” para outra posicao, simulando sua montagem.

3. PROJETO DE SISTEMA TERMICO DE POTENCIA

a - Desenvolver algumas técnicas de simulacao e otimizacao de sistemas térmicos
de poténcia em geral.

b - Custo 6timo para maxima eficiéncia disponivel para um sistema isolado.

c - Otimizacao de redes de trocadores de calor.
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