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1. OBJETIVOS

Capacitar o aluno para: a) analisar sistemas dinamicos a partir de seus modelos
matematicos, tanto no dominio do tempo como no da frequéncia; b) projetar
controladores simples.

2. EMENTA

Introducdo. Modelos fisicos de sistemas mecanicos, elétricos e eletromecanicos.
Modelagem matematica no espaco de estados. Analise de sistemas lineares no
dominio do tempo. Andlise de sistemas lineares no dominio da frequéncia. Sistemas
controlados.

3. PROGRAMA

1. Apresentacao da disciplina
1.1. Objetivos

1.2. Conteldo programatico
1.3. Bibliografia

1.4. Sistema de avaliacao

2. Introducao

2.1. Analise dinamica de sistemas: aspectos gerais
2.2. Modelagem de sistemas dinamicos

2.3. Analise e projeto de sistemas dinamicos

2.4. Sistemas lineares e nao lineares, linearizacao

3. Fundamentos tedricos

3.1. Ferramentas computacionais para analise

3.2. NUmeros complexos, variaveis complexas e funcdes complexas
3.3. Transformada de Laplace (direta e inversa)

3.4. Equacoes diferenciais lineares a coeficientes constantes

4. Sistemas mecanicos

4.1. Componentes de sistemas mecanicos

4.2. Modelagem de sistemas mecanicos

4.3. Sistemas mecanicos na presenca de atrito




4.4. Trabalho, energia e poténcia
4.5. Movimento, energia e transmissao de poténcia

5. Sistemas elétricos

5.1. Leis basicas dos circuitos elétricos

5.2. Modelagem de circuitos elétricos e eletrénicos
5.3. Analogia com sistemas mecanicos

5.4. Poténcia e energia

6. Sistemas eletromecanicos

6.1. Servomotores de corrente continua

6.2. Motores de passo

6.3. Alimentacao e funcionamento dos motores de passo
6.4. Sistemas mecatronicos

7. Modelagem matemadtica no espaco de estado

7.1. Varidveis de estado e formulacao de estado

7.2. Representacao de sistemas dinamicos no espaco de estado

7.3. Solucao das equacdes de estado

7.4. Modelagem matematica de sistemas

7.5. Aplicacdes aos sistemas de abastecimento de agua, pneumaticos, térmicos e de
multicorpos

8. Analise de sistemas lineares no dominio do tempo
8.1. Resposta transiente de sistemas de 12 ordem
8.2. Resposta transiente de sistemas de 22 ordem
8.3. Resposta impulsiva de sistemas mecanicos

8.4. Sistemas de ordem superior

9. Analise de sistemas lineares no dominio da frequéncia
9.1. Resposta em freqliéncia e funcao de transferéncia
9.2. Diagrama de Bode

9.3. Aplicacdes a sistemas dinamicos

10. Sistemas controlados

10.1. Formulacao de sistemas de controle simples
10.2. Diagramas de blocos

10.3. Controle PID

10.4. Aplicacdes de controladores
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