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1. OBJETIVOS
Capacitar o aluno para: a) analisar sistemas dinâmicos a partir de seus modelos
matemáticos, tanto no domínio do tempo como no da frequência; b) projetar
controladores simples.
 
2. EMENTA
Introdução. Modelos físicos de sistemas mecânicos, elétricos e eletromecânicos.
Modelagem matemática no espaço de estados. Análise de sistemas lineares no
domínio do tempo. Análise de sistemas lineares no domínio da frequência. Sistemas
controlados.
 
3. PROGRAMA
1. Apresentação da disciplina
1.1. Objetivos
1.2. Conteúdo programático
1.3. Bibliografia
1.4. Sistema de avaliação
2. Introdução
2.1. Análise dinâmica de sistemas: aspectos gerais
2.2. Modelagem de sistemas dinâmicos
2.3. Análise e projeto de sistemas dinâmicos
2.4. Sistemas lineares e não lineares, linearização
3. Fundamentos teóricos
3.1. Ferramentas computacionais para análise
3.2. Números complexos, variáveis complexas e funções complexas
3.3. Transformada de Laplace (direta e inversa)
3.4. Equações diferenciais lineares a coeficientes constantes
4. Sistemas mecânicos
4.1. Componentes de sistemas mecânicos
4.2. Modelagem de sistemas mecânicos
4.3. Sistemas mecânicos na presença de atrito

Ficha de Componente Curricular Análise de Sistemas Dinâmicos e Controle (4752674)         SEI 23117.041234/2023-08 / pg. 1



4.4. Trabalho, energia e potência
4.5. Movimento, energia e transmissão de potência
5. Sistemas elétricos
5.1. Leis básicas dos circuitos elétricos
5.2. Modelagem de circuitos elétricos e eletrônicos
5.3. Analogia com sistemas mecânicos
5.4. Potência e energia
6. Sistemas eletromecânicos
6.1. Servomotores de corrente contínua
6.2. Motores de passo
6.3. Alimentação e funcionamento dos motores de passo
6.4. Sistemas mecatrônicos
7. Modelagem matemática no espaço de estado
7.1. Variáveis de estado e formulação de estado
7.2. Representação de sistemas dinâmicos no espaço de estado
7.3. Solução das equações de estado
7.4. Modelagem matemática de sistemas
7.5. Aplicações aos sistemas de abastecimento de água, pneumáticos, térmicos e de
multicorpos
8. Análise de sistemas lineares no domínio do tempo
8.1. Resposta transiente de sistemas de 1ª ordem
8.2. Resposta transiente de sistemas de 2ª ordem
8.3. Resposta impulsiva de sistemas mecânicos
8.4. Sistemas de ordem superior
9. Análise de sistemas lineares no domínio da freqüência
9.1. Resposta em freqüência e função de transferência
9.2. Diagrama de Bode
9.3. Aplicações a sistemas dinâmicos
10. Sistemas controlados
10.1. Formulação de sistemas de controle simples
10.2. Diagramas de blocos
10.3. Controle PID
10.4. Aplicações de controladores
 
4. BIBLIOGRAFIA BÁSICA
BOLTON, W., 1995, "Engenharia de Controle", Makron Books, São Paulo, Brasil.
NISE, N.S., “Engenharia de Sistemas de Controle”, LTC, 3a edição, 2000
OGATA, K., “System Dynamics”, 4th Ed., Prentice-Hall, 2003, ISBN 978-0131424623
SCHWARZENBACH, J. and Gill, K.F., “System Modeling and Control”, Butterworth
Heinemann, 3rd edition, 1992
 
5. BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
BOTTURA, C.P.; “Análise Linear de Sistemas”, Guanabara Dois, 1982
DORF, R.G. e Bishop, R.H., “Sistemas de Controle Modernos”, Ed. LTC, 2001
GEROMEL, J.C. e Palhares, A.G.B., “Análise Linear de Sistemas Dinâmicos”, Ed.
Edgard Blücher Ltda, 2004

Ficha de Componente Curricular Análise de Sistemas Dinâmicos e Controle (4752674)         SEI 23117.041234/2023-08 / pg. 2



OGATA, K., “MATLAB® for Control Engineers, Prentice Hall, 2007, ISBN 978-
0136150770
OGATA, K., Engenharia de Controle Moderno, 4ª Ed., Prentice Hall (Pearson), 2003,
ISBN. 8587918230
 
6. APROVAÇÃO

Roberto de Souza Martins
Coordenador(a) do Curso de Graduação

em Engenharia Mecânica

Elaine Gomes Assis
Diretor(a) da Faculdade de Engenharia

Mecânica

 

Documento assinado eletronicamente por Roberto de Souza Martins,
Coordenador(a), em 21/08/2023, às 10:50, conforme horário oficial de Brasília,
com fundamento no art. 6º, § 1º, do Decreto nº 8.539, de 8 de outubro de 2015.

Documento assinado eletronicamente por Elaine Gomes Assis, Diretor(a), em
23/08/2023, às 15:34, conforme horário oficial de Brasília, com fundamento no art.
6º, § 1º, do Decreto nº 8.539, de 8 de outubro de 2015.

A autenticidade deste documento pode ser conferida no site
https://www.sei.ufu.br/sei/controlador_externo.php?
acao=documento_conferir&id_orgao_acesso_externo=0, informando o código
verificador 4752674 e o código CRC 576E2883.

Referência: Processo nº 23117.041234/2023-08 SEI nº 4752674

Ficha de Componente Curricular Análise de Sistemas Dinâmicos e Controle (4752674)         SEI 23117.041234/2023-08 / pg. 3

http://compare.buscape.com.br/redirect_prod?id=3482&raiz=3482&prod_id=15234507&emp_id=53236&pos=3&az=02b55a912adc78904abba36a6f0177d8&cn=4155641723&nc=18915662720090502134226
http://www.planalto.gov.br/ccivil_03/_Ato2015-2018/2015/Decreto/D8539.htm
http://www.planalto.gov.br/ccivil_03/_Ato2015-2018/2015/Decreto/D8539.htm
https://www.sei.ufu.br/sei/controlador_externo.php?acao=documento_conferir&id_orgao_acesso_externo=0

	Ficha de Componente Curricular Análise de Sistemas Dinâmicos e Controle (4752674)

