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1. OBJETIVOS

Analisar mecanismos planos e espaciais em seus aspectos cinematicos e dinamicos.

2. EMENTA

Introducdo; Andlise grafica de velocidades; Andlise grafica de aceleracbes; Dinamica
dos cames; Andlise cinematica e sintese; Introducao aos mecanismos espaciais;
Forcas nos mecanismos; Dinamica dos mecanismos articulados espaciais;
Introducdo a sintese de mecanismos.

3. PROGRAMA

1. Introducao

1.1. Apresentacao dos principais tipos de mecanismos
1.2. Pares cinematicos

1.3. Mecanismo de quatro barras

1.4. Aplicacbes dos mecanismos nos sistemas dinamicos

2. Andlise gréfica de velocidades

2.1. Equacao geral da velocidade do ponto material

2.2. Centro instantaneo de rotacao

2.3. Diagramas para determinacao de velocidades nos mecanismos
2.4. Teorema de Kennedy dos centros instantaneos de rotacao

3. Analise grafica de aceleracoes

3.1. Aceleracao relativa do ponto material

3.2. Componentes da aceleracao

3.3. Diagramas para determinacao da aceleracao nos mecanismos

3.4. Técnicas especiais para determinacdao de velocidade e aceleracao em
mecanismos de quatro barras

4. Dinamica dos cames

4.1. Sistema came-seguidor

4.2. Projeto grafico de cames

4.3. Analise de diferentes tipos de movimentos seguidores
4.4. Angulo de pressiao do came e raio do rolete seguidor




5. Introducao aos mecanismos espaciais

5.1. Andlise vetorial nos mecanismos espaciais
5.2. Revisdao da dinamica dos corpos rigidos
5.3. Aplicacdes a mecanismos espaciais

6. Forcas nos mecanismos

6.1. Equilibrio dinamico: principio de D'Alembert

6.2. Forcas estaticas e forcas de inércia

6.3. Método do trabalho virtual para determinacao de forcas em mecanismos
6.4. Energia cinética e energia equivalente

6.5. Influéncia do atrito nos mecanismos

7. Dinamica dos mecanismos articulados espaciais
7.1. Equacao de Lagrange
7.2. Determinacdo dos esforcos dinamicos em mecanismos espaciais

8. Introducao a sintese de mecanismos
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