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1. OBJETIVOS

Expressar posicdes, velocidades e aceleracbes de particulas e corpos rigidos
utilizando diferentes sistemas de coordenadas; efetuar a analise cinematica de
problemas da Engenharia Mecanica envolvendo particulas e/ou corpos rigidos.

2. EMENTA
Cinematica da particula; cinematica dos corpos rigidos; movimento relativo.

3. PROGRAMA

1. Cinematica da particula

1.1. Propriedades e operacdes basicas com grandezas vetoriais

1.2. Movimento curvilineo da particula; grandezas cinematicas fundamentais no
movimento: posicao, velocidade e aceleracao.

1.3. Representacao vetorial de posicao, velocidade e aceleracao. Derivadas de
grandezas vetoriais.

1.4. Movimento curvilineo plano da particula em coordenadas cartesianas,
componentes normal-tangencial, coordenadas polares

1.5. Movimento curvilineo espacial da particula em coordenadas cartesianas, em
coordenadas cilindricas, em coordenadas esféricas.

1.6. Transformacao de coordenadas

1.7. Movimento relativo

1.7.1. Movimento relativo plano: eixos de referéncia em translacdao, eixos de
referéncia em rotacao, eixos de referéncia em movimento plano geral.

1.7.2. Movimento relativo espacial: eixos de referéncia em translacdo, eixos de
referéncia em rotacao, eixos de referéncia em movimento geral

2. Cinematica dos corpos rigidos

2.1. Classificacao dos movimentos dos corpos rigidos em duas e trés dimensoes

2.2. Velocidades e aceleracdées no movimento de translacao.

2.3. Velocidades e aceleracdées no movimento de rotacao em torno de um eixo fixo.
2.4. Velocidades e aceleracdées no movimento plano geral. Método grafico. Centro
instantaneo de rotacao.




2.5. Velocidades e aceleracdées no movimento plano geral empregando sistemas de
referéncia rotativos.

2.6. Velocidades e aceleracées no movimento com um ponto fixo. Eixo instantaneo
de rotacao.Teorema de Euler.

2.7. Velocidades e aceleracdes no movimento geral em trés dimensdes.
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