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2. EMENTA

Fundamentos das abordagens usadas na modelagem matematica de veiculos.
Carregamento dinamico dos eixos.

Desempenho a aceleracao.

Desempenho a frenagem.

Excitacdes provenientes do ambiente.
Comportamento dinamico vertical de um veiculo.
Comportamento dinamico lateral de um veiculo.
Sistemas de suspensao.

Sistemas de direcao.

Pneus.

Sistemas eletrénicos modernos aplicados a veiculos.

3. JUSTIFICATIVA

A industria automobilistica representa uma aplicacdo de alta tecnologia de todas as
areas da engenharia mecanica.

Esta disciplina se justifica por concatenar os conhecimentos adquiridos pelo aluno ao
longo do curso nestas diversas areas e sua aplicacao em veiculos.

Esta disciplina representa o Unico momento onde os diversos aspectos da tecnologia
automobilistica sao tratados de forma aplicada ao longo do curso.

Além disso, ela contribui para o inicio da formacao de uma base de conhecimentos



sélidos que serao bastante Uteis na vida
profissional do engenheiro.

4, OBJETIVO

Objetivo Geral:

Estabelecer uma base de principios de engenharia e métodos analiticos para estudar o
comportamento dinamico de veiculos e com isto capacitar o aluno a trabalhar na indUstria
automobilistica.

Objetivos Especificos:

Promover uma familiarizacao com a terminologia usada na engenharia automotiva.

Estudar os principais componentes e mecanismos de um veiculo visando estabelecer sua
influéncia no comportamento dinamico global.

Possibilitar ao aluno a base necesséria para desenvolver modelos matematicos de veiculos e
sua implementacao computacional.

5. PROGRAMA

Capitulo 01 - Introducao
- Introducao a dinamica de veiculos
- O automovel e sua estrutura
- A carroceria, o quadro de chassis e 0 monobloco
- Abordagens fundamentais para a modelagem de veiculos
- Carregamento dinamico dos eixos
Capitulo 02 - Aspectos de Seguranca
- Aspectos comportamentais da seguranca no transito
- NocoOes de direcao defensiva
- Seguranca ativa
- Seguranca passiva
Capitulo 03 - Desempenho a Aceleracao
- Aceleracao limitada pela poténcia
- Aceleracao limitada pela capacidade de tracao
Capitulo 04 - Desempenho a Frenagem
- Equacdes basicas da frenagem
- Forcas de frenagem
- Sistemas de freios
- Sistemas auxiliares de frenagem
- O atrito na interface pneu-solo
- Proporcionalidade na frenagem
- Sistemas anti-travamento (ABS)
Capitulo 05 - Excitacdes Provenientes do Ambiente
- Forcas aerodinamicas
- Resisténcia ao rolamento
- Perfil da superficie da pista
Capitulo 06 - Dinamica Vertical de Veiculos
- Fontes de excitacao da dinamica vertical
- Resposta do veiculo a excitacao
- Tolerancia dos passageiros as vibracodes
Capitulo 07 - Dinamica Lateral de Veiculos
- Curva em baixa velocidade
- Curva em alta velocidade



- Efeitos da atuacao da suspensao durante uma curva
Capitulo 08 - Sistemas de Suspensao
- Sistemas de suspensao para eixo sélido
- Suspensodes independentes
- Efeitos da geometria da suspensao no comportamento do veiculo
Capitulo 09 - Sistemas de Direcao
- Configuracoes tipicas para sistemas de direcao
- Geometria da direcao dianteira
- Direcao nas quatro rodas
Capitulo 10 - Pneus
- Estudo do movimento das rodas
- Estrutura do pneu
- Mecanica da geracdo das forcas no contato
- Propriedades a tracao
- Propriedades direcionais
- Frenagem e estercamento combinados
Capitulo 11 - Sistemas Eletrénicos Modernos Aplicados a Veiculos
- Sistemas que atuam na frenagem e na tracao
- Sistemas que atuam na suspensao
- Controle de estabilidade

6. METODOLOGIA

Aulas expositivas com auxilio de Datashow e quadro negro.

O atendimento dos alunos serd realizado na sala do Professor no segundo andar do
Bloco 1DCG, Campus Gléria, as tercas feiras das 15:15hs as 17:15hs e as quintas
feiras das 09:00hs as 11:00hs e também por agendamento, via email ou grupo de
whatsapp criado para esse fim.

7. AVALIACAO

A avaliacao da disciplina serd realizada por meio de duas provas valendo 40 pontos
cada uma, totalizando 80 pontos.

A primeira prova sera realizada ao final do quinto capitulo (30/06/2026) e a segunda
prova ao final do contelddo da disciplina (04/08/2026).

Serao distribuidos 20 pontos de participacao relacionados com a presenca e
comportamento do aluno nas aulas.

Cada vez que o aluno faltar a uma aula, ele perdera 04 pontos de participacao.
Sera oferecida avaliacdao de recuperacao para os discentes que nao obtiverem o
rendimento minimo para aprovacao.

A avaliacao de recuperacao serd composta por uma prova escrita, ao final do curso,
contemplando todo o conteldo semestral, no valor de 40 pontos e substituindo a
menor nota dentre as duas provas previamente realizadas.
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9. APROVACAO
Aprovado em reuniao do Colegiado realizada em: / /

Coordenacao do Curso de Graduacao:

Documento assinado eletronicamente por José Antonio Ferreira Borges,
Professor(a) do Magistério Superior, em 23/06/2026, as 10:06, conforme
horario oficial de Brasilia, com fundamento no art. 62, § 12, do Decreto n? 8.539, de
8 de outubro de 2015.
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