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PLANO DE ENSINO

1. IDENTIFICACI\O
Comlponente Estatica
Curricular:
Unidade e
Ofertante: Faculdade de Engenharia Civil (FECIV)
Cddigo: FECIV31203 Periodo/Série: | 30 Turma:| U
Carga Hordéria: Natureza:
i 60h (7 i _ | 60h (7 S :
Tedrica: 2 ha) Pratica: 0 Total: 2 ha) Obrigatptika) Optativa( )
Professor(A): Gabriela Marinho Fonseca Ano/Semestre: | 2026/01
Observacoes:
2. EMENTA

Resultante de um sistema de forcas planas e espaciais, equilibrio de um sistema de
forcas; centroides e centros de gravidade; sistemas de cargas; analise de estruturas
simples.

3. JUSTIFICATIVA

A disciplina apresenta ao aluno os conceitos basicos que regem o comportamento
de uma estrutura, passando pelo equilibrio de particulas, corpos rigidos e esforcos
solicitantes. Tais conceitos serdao imprescindiveis em diversas disciplinas ao longo do
curso.

4. OBJETIVO

Objetivo Geral:

Capacitar o estudante a analisar sistemas estruturais por meio da aplicacao das
condicdes de equilibrio e da determinacao de propriedades geométricas e esforcos
internos.

Objetivos Especificos:

Aplicar as equacoes de equilibrio em um corpo rigido em uma analise plana e
espacial. Determinar as propriedades geométricas de areas planas. ldentificar e
calcular as solicitacdes em vigas e determinar os diagramas de esforcos.

5. PROGRAMA



1. SISTEMA DE FORCAS PLANAS E ESPACIAIS
1.1. Conceitos fundamentais

1.2. Resultante de um sistema de forcas

1.2.1. Lei do paralelogramo

1.2.2. Lei do triangulo

1.3. Resultante de forcas coplanares concorrentes

1.4. Decomposicao de forcas e componentes

1.5. Componentes de forca no espaco

1.6. Produto escalar e produto vetorial

1.7. Momento de uma forca

1.8. Principio dos momentos

1.9. Binarios

1.10. Resultante de qualquer sistema de forcas
EQUILIBRIO DE UM SISTEMA DE FORCAS

. Definicao de equilibrio

. Reacdes vinculares e diagrama de corpo livre

. Equacodes de equilibrio2.4. Equilibrio de sistemas planos
. Sistemas de forcas concorrentes

. Sistemas de forcas paralelas

2.
2.
2.
2.
2.
2.
2.7. Equilibrio de sistemas de forcas quaisquer para carregamento coplanar
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3. CENTRO DE GRAVIDADE E MOMENTO ESTATICO
3.1. Centro de gravidade de areas

3.2. Centro de gravidade por integracao

3.3. Momento estatico de areas

3.4. Centro de gravidade de areas compostas

4. MOMENTO DE INERCIA

4.1. Momento de inércia axial

4.2. Momento de inércia polar

4.3. Teorema de Steiner

4.4, Momento de inércia de areas compostas
4.5. Produto de inércia

4.6. Teorema de Steiner para produto de inércia
4.7. Rotacao de eixos de inércia

4.7.1. Eixos principais

4.7.2. Circulo de Mohr

5. ACOES

5.1. Forca concentrada

5.2. Forca distribuida

5.3. Momento

5.4. Exemplos em estruturas

6. INTRODUCAO A ANALISE DAS ESTRUTURAS

6.1. Resultantes de um sistema de forcas a um ponto arbitrario
6.2. Esforcos simples

6.3. Relacao entre forca cortante e momento fletor

6.4. Vinculacbdes

6.5. Reacodes de apoio

6.6. Diagramas de esforcos de estruturas isostaticas



6.6.1. Vigas
6.6.2. Estruturas articuladas
6.7. Exemplos em estruturas

Cronograma

O cronograma previsto é apresentado no quadro a sequir:

Semana Car,g? Data Conteudo
horaria
Informacdes do curso; conceitos fundamentais;
sistemas de unidades; estatica de particulas:
2h adicao de forcas no plano; decomposicao em
1 24/04/2026 | componentes cartesianas; resultante de forgas no
plano
oh Equilibrio de forcas no plano; resultante de forcas
no espaco; equilibrio de particulas no espaco
- 01/05/2026 Feriado - Dia do Trabalho
oh Forcas e momentos; principio da
transmissibilidade; momento via produto vetorial
2 08/05/2026 —— ——
>h Momento de um binario; substituicao de forca por
forca e binario
2h .
3 on 15/05/2026 Exercicios
2h Reducao de sistemas de forcas
4 >h 22/05/2026 s ;o
Equilibrio de corpos rigidos no plano
2h Equilibrio de corpos rigidos no plano: exercicios
5 29/05/2026 T .
2h Equilibrio de corpos rigidos no espaco
AcOes em estruturas; forcas distribuidas; reacoes
2h . L
de apoio com forcas distribuidas
6 05/06/2026 — — ~
oh Esforcos solicitantes: definicao, convencao de
sinais; método das secoes
2h Duvidas
7 12/06/2026
2h Prova 1
2h Diagramas de esforcos solicitantes: vigas
8 oh 19/06/2026 | pjagramas de esforcos solicitantes: vigas, relacdes
diferenciais
2h Viga Gerber
9 26/06/2026 .
2h Exercicios
2h Trelicas: definicao, método dos nés
10 2h 03/07/2026 Exercicios: vigas e trelicas




2h Duvidas

11 10/07/2026
2h Prova 2
2h Centroide: definicao, calculo por integracao,
12 17/07/2026 momento de primeira ordem
2h Centroide de figuras compostas
Momento de inércia: definicdo, momento polar de
2h inércia, raio de giracao, teorema dos eixos
13 24/07/2026 paralelos
oh Momento de inércia: Secdes compostas, produto
de inércia, eixos principais
2h Duvidas
14 31/07/2026
2h Prova 3
2h .
15 o 07/08/2026 Prova de recuperacao
6. METODOLOGIA

O conteudo sera desenvolvido através de aulas expositivas e exercicios. A exposicao
tedrica sera em sala aula (presencial) com projecao de slides do conteldo da
disciplina e resolucao de exercicios no quadro.

As atividades previstas serdao presenciais (60ha) e assincronas (12ha), dividindo a
carga horaria total de 60h (72ha) da seguinte forma:

1) Atividades presenciais:

e Carga Horaria de aula: 60ha (4ha semanais);
e Horarios de realizacdo da aula: sexta-feira de 07:10 as 11:40;

e O horario de atendimento presencial semanal serd nas quartas-feiras de 15:00 as
17:00, na sala 1Y 239.

2) Atividades assincronas:

e Resolucao de exercicios: serdao disponibilizadas listas de exercicios para auxiliar a
fixacao dos conteldos.

Cronograma:
7. AVALIACAO
Serao aplicadas 3 provas e 3 trabalhos avaliativos, organizados da seguinte forma:

1) Proval

o Data: 12/06/2026
e Valor: 35 pontos
e Assunto: Mdédulo 1 (Estatica de particulas; Corpos rigidos);

2) Prova 2
e Data: 10/07/2026



e Valor: 35 pontos
e Assunto: Médulo 2 (Acdes em estruturas; Esforcos solicitantes);

3) Prova 3

e Data: 31/07/2026
e Valor: 20 pontos
e Assunto: Mddulo 3 (Centroide; Momento de inércia).

4) Trabalhos:

e T1 (Valor: 4 pontos): entregar no dia da Prova 1;
e T2 (Valor: 4 pontos): entregar no dia da Prova 2;
e T3 (Valor: 2 pontos): entregar no dia da Prova 3.

Computo da nota final: A nota final (NF) serd dada pela soma simples das
notas de todas as avaliacoes: NF = P1+P2+P3+T1+4+T2+T3.

Critério de aprovacao: NF igual ou superior a 60 pontos e frequéncia minima
de 75%.

Prova de recuperacao (apenas para os alunos com frequéncia minima de 75%):
a avaliacao de recuperacao ird substituir a menor nota das provas (P1, P2 ou P3).
Os alunos aprovados através da avaliacao de recuperacao nao poderao ter nota
superior a 60 pontos.
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9. APROVACAO
Aprovado em reuniao do Colegiado realizada em: /1

Coordenacao do Curso de Graduacao:




1
Sel o
assinatura
eletrbnica

Documento assinado eletronicamente por Gabriela Marinho Fonseca,
Professor(a) do Magistério Superior, em 01/06/2026, as 11:02, conforme
horario oficial de Brasilia, com fundamento no art. 62, § 12, do Decreto n? 8.539, de
8 de outubro de 2015.

Referéncia: Processo n? 23117.026772/2026-15 SEI n? 7362237
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