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1. OBJETIVOS

Objetivo Geral: Consolidar os ensinamentos adquiridos ao longo dos ultimos anos
nas areas de engenharia mecanica, de computacao, elétrica, eletronica e controle,
com énfase em sistemas pneumaticos e hidraulicos.

Objetivos Especificos:

a) Resolver problemas tedricos e praticos mediante os conceitos basicos de légica
aplicados a eletropneumatica, eletrohidraulica e a hidraulica proporcional;

b) Simplificar circuitos de comando utilizando-se mapas de Karnaugh;

c) Aplicar e Programar Controladores Logico Programdveis na automacao de
circuitos eletropneumaticos e eletrohidraulicos e hidraulica proporcional;

d) Compreender e organizar infraestrutura de redes, equipamentos e programacao
de sistemas de controle supervisoério.

2. EMENTA

Automacdo eletropneumatica e eletrohidrdulica. Aplicacao dos diagramas trajeto-
passo e de funcdao a eletropneumdtica e eletrohidrdulica. Automacao
eletropneumatica e eletrohidraulica. Hidrdulica proporcional. Controladores Légicos
Programaveis: componentes e principio de funcionamento. Linguagens de
Programacao Estruturada de CLP’s: Diagrama de Contatos - Ladder, Diagrama de
Blocos Funcionais SFC (GRAFCET).

3. PROGRAMA

A) Aulas Tedricas

1. Introducao aos sistemas automatizados

1.1. Automacao por hardware e por software

1.2. Controle em malha aberta e controle em malha fechada.

2. Automacao eletropneumatica e eletrohidraulica

2.1. Introducao ao comando eletropneumatico e eletrohidraulico
2.2. Elementos de entrada de sinais

2.3. Elementos de processamento de sinais




2.4. Elementos de conversao de sinais
2.5. Diagramas Trajeto-passo e Diagrama de Funcao
2.6. Circuitos légicos e funcodes ldgicas.

2.7. Simplificacao dos Diagramas Trajeto-passo: é&lgebra Booleana - Mapa de
Karnaugh.

2.8. Comandos sequenciais, ciclo Unico e continuo e parada de emergéncia
2.9. Diagramas eletropneumaticos e eletrohidraulicos - Diagrama de contato.
2.10. Anélise, projeto e montagem de circuitos eletropneumaticos e eletrohidraulicos
3. Introducao ao Controlador Légico Programavel

3.1. Controlador Programavel

3.2. Histérico dos Controladores Légicos Programaveis.

3.3. Vantagens do Uso de CLPs

3.4. Aplicacdes Tipicas de CLP

3.5. Conceitos Basicos de Controladores Légicos Programaveis

3.6. Componentes de um Controlador Légico Programavel

3.6.1. Terminal de Programacao

3.6.2. Unidade Central de Processamento (UCP)

3.6.3. Entradas e Saidas

3.6.4. Dispositivos de Campo

4. Principio de Funcionamento de um CLP

4.1. Varredura das Entradas

4.2. Execucao do Programa

4.3. Varredura das Saidas

5. Programacao Sequencial

5.1. Linguagem Ladder

5.2. GRAFCET

5.3. Programacao Aplicada a circuitos eletrohidraulico e eletropneumatico
6. Hidraulica Proporcional

6.1. Aplicacao da Hidraulica Proporcional

6.2. Tecnologia proporcional

6.3. Comandos com hidraulica proporcional

6.4. Valvulas proporcionais; tipos de atuacao; circuitos eletronicos; filtragem;
normas técnicas e simbologia

6.5. Projeto de Comandos Hidraulicos Proporcionais
6.5.1. Comando de velocidade independente da carga

6.5.2. Sensoriamento e posicionamento eletrénico acoplados a hidraulica
proporcional com sistema de leitura

6.5.3. Comandos sequenciais com sensoriamento eletronico



B) Atividades Laboratoriais
Lab 1) Automacao eletropneumatica e eletrohidraulica

Lab 2) Programacao em CLP aplicada a Circuitos eletropneumaticos,
eletrohidraulicos e hidraulica proporcional

Lab 3) Modelagem em Grafcet e programacao em Ladder
Lab 4) Simulacao e Controle com CLP
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