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1. OBJETIVOS
Esta disciplina tem como objetivo a implementação de controle digital e a
introdução ao projeto e às metodologias envolvidas em Sistemas Embarcados.
2. EMENTA
Processos e sistemas contínuos e discretos: modelagem e princípios de identificação
de processos, dinâmica, análise e síntese de sistemas realimentados. Controladores
e reguladores industriais. Implementação de controladores digitais. Técnicas e
ferramentas de análise, simulação e projeto de controladores industriais. Introdução
a Sistemas Embarcados.
3. PROGRAMA

1. Modelos discretos de estado e entrada-saída. Estabilidade,
controlabilidade e observabilidade.

2. Características específicas. Teorema de Shannon. Modelo de estado
discreto. Modelo entrada-saída. Mapeamento S. 2.

3. Digitalização do controlador contínuo. Controladores digitais tipo P117

4. Controle por alocação de pólos sobre modelos de estado e sobre modelos
entrada - saída. Exemplos.

5. Estabilidade de modelos discretos. Robustez da estabilidade.
Controlabilidade e observabilidade.

6. Digitalização do projeto continuo. Aproximações de Euler e Tustin.

7. Controlador FIlO digital. Ajuste de Ziegler Nichois.

8. Simulação digital de controlador em Z e processo contínuo.

9. Alocação de pólos por realimentação de estado. Locação de pólos através
de modelos entrada-saída

10. Exemplos industriais
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11. Introdução à Sistemas embarcados

11.1 Definição. Aplicação de Sistemas Embarcados

11.2 Arquitetura de Um Sistema Embarcado

11.3 Requisitos para Sistemas Embarcados

11.4 Tecnologias utilizadas em Sistemas Embarcados: Projeto Conjunto hardware e
Software;  Projeto baseado em plataforma; Outras metodologias.

11.5 Processo de desenvolvimento de Sistemas Embarcados

12. Atividades de Laboratórios

12.1 Softwares de simulação de circuitos eletrônicos;

12.2 Geração de trilhas e construção de placas de circuitos eletrônicos;

12.3 Introdução aos Microcontroladores;

12.4 Linguagem de programação de PICs;

12.5 Uso de interrupções no PIC;

12.6 Uso de LCD RS232 e USB nos PICs;

12.7 Uso de microcontroladores no controle digital

12.8 Introdução ao problema de identificação e sintonia de controladores digitais –
parte 1

12.9 Introdução ao problema de identificação e sintonia de controladores digitais –
parte 2
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