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1. OBJETIVOS
Expressar posições, velocidades e acelerações de partículas e corpos rígidos
utilizando  diferentes sistemas de coordenadas; efetuar a análise cinemática de
problemas  da Engenharia Mecânica envolvendo partículas e/ou corpos rígidos.
2. EMENTA
Cinemática da partícula; cinemática dos corpos rígidos; movimento relativo.
3. PROGRAMA
1. Cinemática da partícula
1.1. Propriedades e operações básicas com grandezas vetoriais
1.2. Movimento curvilíneo da partícula; grandezas cinemáticas fundamentais no
movimento: posição, velocidade e aceleração.
1.3. Representação vetorial de posição, velocidade e aceleração. Derivadas de
grandezas vetoriais.
1.4. Movimento curvilíneo plano da partícula em coordenadas cartesianas,
componentes normal-tangencial, coordenadas polares
1.5. Movimento curvilíneo espacial da partícula em coordenadas cartesianas, em
coordenadas cilíndricas, em coordenadas esféricas.
1.6. Transformação de coordenadas
1.7. Movimento relativo
1.7.1. Movimento relativo plano: eixos de referência em translação, eixos de
referência em rotação, eixos de referência em movimento plano geral.
1.7.2. Movimento relativo espacial: eixos de referência em translação, eixos de
referência em rotação, eixos de referência em movimento geral
2. Cinemática dos corpos rígidos
2.1. Classificação dos movimentos dos corpos rígidos em duas e três dimensões
2.2. Velocidades e acelerações no movimento de translação.
2.3. Velocidades e acelerações no movimento de rotação em torno de um eixo fixo.
2.4. Velocidades e acelerações no movimento plano geral. Método gráfico. Centro
instantâneo de rotação.
2.5. Velocidades e acelerações no movimento plano geral empregando sistemas de
referência rotativos.
2.6. Velocidades e acelerações no movimento com um ponto fixo. Eixo instantâneo
de rotação.Teorema de Euler.

Ficha de Componente Curricular Cinemática (6247075)         SEI 23117.030675/2023-76 / pg. 1



2.7. Velocidades e acelerações no movimento geral em três dimensões.
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