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PLANO DE ENSINO

1. IDENTIFICACAO
Comlponerllte Dinamica de Maquinas
Curricular:
Unidade , A
Ofertante: Faculdade de Engenharia Mecanica
Cddigo: FEMEC41061 Periodo/Série: | 6 Turma:| U/V
Carga Horaria: Natureza:
Tedrica: 60 Pratica:| 00 Total: | 60 Obrigatp(ix:) Optativa( )
Professor(A): José Antonio Ferreira Borges Ano/Semestre: | 2026/1
. Disciplina compartilhada entre os cursos de Engenharia Mecanica e Engen
Observacoes: ) ”
haria Mecatronica
2. EMENTA
Introducao;

Analise grafica de velocidades;

Analise grafica de aceleracgdes;

Dinadmica das cames;

Analise cinematica e sintese;

Introducao aos mecanismos espaciais;

Forcas nos mecanismos;

Dindmica dos mecanismos articulados espaciais;
Introducdo a sintese de mecanismos.

3. JUSTIFICATIVA

Os temas abordados nesta disciplina sao parte dos conceitos fundamentais do
estudo da cinematica e da dinamica das maquinas e mecanismos.

Os conhecimentos adquiridos neste curso serao extensivamente utilizados nas
disciplinas de vibracao de sistemas mecanicos e projeto de sistemas mecanicos,
onde a destacada importancia deste contelddo na vida profissional do engenheiro se
torna clara.

4. OBJETIVO

Objetivo Geral:




Analisar mecanismos planos e espaciais em seus aspectos cinematicos e dinamicos.
Formar uma base sélida de conceitos da cinematica e da dinamica de maquinas e
mecanismos.

Objetivos Especificos:

Estudar a ampla gama de mecanismos basicos e suas aplicacdes na engenharia.
Estudar os diferentes métodos e abordagens que podem ser utilizados pelo engenheiro para o
estudo e a definicdo dos conceitos das propriedades cinematicas e dinamicas das maquinas.

5. PROGRAMA

1. Introducao
1.1. Apresentacao dos principais tipos de mecanismos
1.2. Pares cinematicos
1.3. Mecanismo de quatro barras
1.4. Aplicacbes dos mecanismos nos sistemas dinamicos
2. Estudo dos mecanismos came seguidor
2.1. Sistema came-seguidor
2.2. Projeto grafico de cames
2.3. Andlise de diferentes tipos de movimentos seguidores
2.4. Angulo de press&o do came e raio do rolete seqguidor
3. Andlise gréfica de velocidades
3.1. Equacao geral da velocidade do ponto material
3.2. Centro instantaneo de rotacao
3.3. Diagramas para determinacao de velocidades nos mecanismos
3.4. Teorema de Kennedy dos centros instantaneos de rotacao
4. Analise grafica de aceleracoes
4.1. Aceleracao relativa do ponto material
4.2. Componentes da aceleracao
4.3. Diagramas para determinacao da aceleracao nos mecanismos
4.4. Técnicas especiais para determinacao de velocidade e aceleracao em
mecanismos de quatro barras
5. Forcas nos mecanismos
5.1. Equilibrio dinamico: principio de D'Alembert
5.2. Influéncia do atrito nos mecanismos
6. Dinamica dos mecanismos articulados espaciais
6.1. Equacao de Lagrange
6.2. Determinacao dos esforcos dinamicos em mecanismos espaciais
6.3. Aplicacao aos rob6s manipuladores em cadeia simples.

6. METODOLOGIA

Aulas expositivas e de exercicios com auxilio de Datashow e quadro negro.

O atendimento dos alunos serd realizado na sala do Professor no segundo andar do
Bloco 1DCG, Campus Gléria, as tercas feiras das 15:15hs as 17:15hs e as quintas
feiras das 09:00hs as 11:00hs e também por agendamento, via email ou grupo de
whatsapp criado para esse fim.

7. AVALIACAO




A avaliacao da disciplina sera realizada por meio de duas provas valendo 45 pontos
cada uma, totalizando 90 pontos.

A primeira prova sera realizada ao final do terceiro capitulo na data 22/06/2026 e a
segunda prova ao final do conteldo da

disciplina na data 03/08/2026.

Serdo distribuidos 10 pontos de participacao relacionados com a presenca e
comportamento do aluno nas aulas.

Cada vez gque o aluno faltar a uma aula, ele perderd 02 pontos de participacao.
Serd oferecida avaliacao de recuperacdo para os discentes que nao obtiverem o
rendimento minimo para aprovacao.

A avaliacao de recuperacao sera composta por uma prova escrita, ao final do curso,
contemplando todo o conteldo semestral, no valor de 45 pontos e substituindo a
menor nota dentre as duas provas previamente realizadas.
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9. APROVACAO
Aprovado em reunidao do Colegiado realizada em: /1

Coordenacao do Curso de Graduacao:

Documento assinado eletronicamente por José Antonio Ferreira Borges,
Professor(a) do Magistério Superior, em 23/06/2026, as 09:50, conforme
horario oficial de Brasilia, com fundamento no art. 62, § 12, do Decreto n? 8.539, de
8 de outubro de 2015.
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eletrénica
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http://www.planalto.gov.br/ccivil_03/_Ato2015-2018/2015/Decreto/D8539.htm
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