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1. IDENTIFICACI"\O
Comlponente Dinamica
Curricular:
Unidade , A
Ofertante: Faculdade de Engenharia Mecanica
Cddigo: FEMEC41040 Periodo/Série: | 4 Turma:| U/V
Carga Horaria: Natureza:
Teorica: 60 Pratica:| 00 Total: | 60 Obrigatp(ixX:) Optativa( )
Professor(A): José Antonio Ferreira Borges Ano/Semestre: | 2026/1
. Disciplina compartilhada entre os cursos de Engenharia Mecatrénica e Eng
Observacoes: : L
enharia Aeronautica
2. EMENTA

Dinamica da particula.

Dinamica do sistema de particulas.
Dinamica do corpo rigido.
Fundamentos da mecanica analitica.

3. JUSTIFICATIVA

Os temas abordados nesta disciplina sao parte dos conceitos fundamentais do
estudo do movimento dos corpos e sua interacao com as forcas que regem estes
movimentos.

Os conhecimentos adquiridos neste curso serao extensivamente utilizados nas
disciplinas de dinamica de mdquinas e vibracdao de sistemas mecanicos, onde a
importancia deste contelddo na vida profissional do engenheiro se torna clara.

4. OBJETIVO

Objetivo Geral:

Capacitar o aluno a obter as equacdes do movimento para particulas, sistemas de particulas e
corpos rigidos.

Objetivos Especificos:




Aplicar os principios da mecanica a resolucao de problemas de engenharia envolvendo
particulas, sistemas de particulas e corpos rigidos.

5. PROGRAMA

1 - Dinamica da Particula

- As Leis de Newton

- Equagdes do movimento

- A 22 Lei de Newton e a questao do referencial

- As quatro forcas de inércia

- Equilibrio dindamico => Principio de D’Alembert

- Diagramas de corpo livre

- Quantidade de movimento linear da particula

- Principio do impulso-quantidade de movimento linear

- Conservacao da quantidade de movimento linear

- Quantidade de movimento angular da particula

- Principio do impulso-quantidade de movimento angular

- Conservacao da quantidade de movimento angular

- Métodos de energia (trabalho de uma forca, poténcia, principio do trabalho-energia
cinética, forcas conservativas, energia potencial, principio da conservacao da energia
mecanica)
2 - Dinamica do Sistema de Particulas

- Forcas internas, externas e forcas efetivas

- Quantidade de movimento linear e angular do sistema de particulas

- Movimento do centro de massa do sistema de particulas

- Quantidade de movimento angular do sistema de particulas em relacao ao centro
de massa

- Principio do impulso-quantidade de movimento linear para o sistema de particulas

- Conservacao da quantidade de movimento linear para o sistema de particulas

- Principio do impulso-quantidade de movimento angular para o sistema de
particulas

- Conservacao da quantidade de movimento angular para o sistema de particulas

- Principio do trabalho-energia cinética para o sistema de particulas

- Principio da conservacao da energia mecanica para o sistema de particulas
3 - Propriedades de Inércia do Corpo Rigido

- Posicao do centro de massa de corpos rigidos

- Momento de inércia de massa de corpos rigidos em relagcao a um eixo

- Teorema dos eixos paralelos para os momentos de inércia de massa

- Momentos de inércia de massa expressos em coordenas cartesianas

- Momento de inércia de massa em relacdao a um eixo orientado arbitrariamente

- Produtos de inércia

- Teorema dos eixos paralelos para momentos e produtos de inércia em
coordenadas cartesianas

- Momentos de inércia e produtos de inércia de corpos compostos

- Eixos principais de inércia e momentos principais de inércia
4 - Dinamica do Corpo Rigido

- Quantidade de movimento linear e angular de corpos rigidos

- Equacbes de Newton-Euler para os corpos rigidos

- Equacdes de Euler para o movimento dos corpos rigidos

- Energia cinética de corpos rigidos (em movimentos de translacao, movimento
plano, movimento com um ponto fixo e em movimento de rotacao em torno de um
eixo fixo)

- Principio do trabalho-energia cinética para os corpos rigidos



- Principio da conservacao da energia mecanica para os corpos rigidos

- Principio do impulso-quantidade de movimento para os corpos rigidos
5 - Fundamentos da Mecanica Analitica

- Principio do trabalho virtual

- Principio de Hamilton

- Graus de liberdade e coordenadas generalizadas

- Equacdes de Lagrange

6. METODOLOGIA

Aulas expositivas e de exercicios com auxilio de Datashow e quadro negro.

O atendimento dos alunos sera realizado na sala do Professor no segundo andar do
Bloco 5G, Campus Gléria as tercas feiras das 15:15hs as 17:15hs e as quintas feiras
das 09:00hs as 11:00hs e também por agendamento, via email ou grupo de whatsapp
criado para esse fim.

7. AVALIACAO

A avaliacao da disciplina sera realizada por meio de duas provas valendo 45 pontos
cada uma, totalizando 90 pontos.

A primeira prova sera realizada ao final do segundo capitulo (26/06/2026) e a segunda
prova ao final do contelddo da disciplina (05/08/2026).

Serao distribuidos 10 pontos de participacao relacionados com a presenca e
comportamento do aluno nas aulas.

Cada vez gue o aluno faltar a uma aula, ele perdera 02 pontos de participacao.
Sera oferecida avaliacao de recuperacao para os discentes que nao obtiverem o
rendimento minimo para aprovacao.

A avaliacao de recuperacao serd composta por uma prova escrita, ao final do curso,
contemplando todo o conteldo semestral, no valor de 45 pontos e substituindo a
menor nota dentre as duas provas previamente realizadas.
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9. APROVACAO
Aprovado em reuniao do Colegiado realizada em: /1

Coordenacao do Curso de Graduacao:

Documento assinado eletronicamente por José Antonio Ferreira Borges,
Professor(a) do Magistério Superior, em 23/06/2026, as 10:21, conforme
horario oficial de Brasilia, com fundamento no art. 62, § 12, do Decreto n? 8.539, de
8 de outubro de 2015.
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1 N -_ A autenticidade deste documento pode ser conferida no site
i P https://www.sei.ufu.br/sei/controlador_externo.php?
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